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Modelo



 

Monza
EF 500

BOSCH: Le Jetronic + ignição TSZ


   

   
 

  




































 



 

 

  

    

  

    
 

   
  

    
   

    

    

   

   

   

   

    

    

   
     

   

    

  













 









 

 

 





 





  
   

  
  

   














  
   











 

 

  



Modelo

Fábio Ribeiro von Glehn

4 34 34 34 34 3

Modelo



Monza
EF 500

 

Sensor de rotação e PMS (RPM) Frequência (Hz)
300 10
900 30
1500 50
3000 10

Medidor de fluxo de ar Resistência ( )
9 - 5 500 a 760
8 - 9 160 a 300
8 - 5 340 a 450
7 - 5 (variável) 60 a 1000

Sensor de Temperatura da água (ºC) Resistência ( )
90 210 a 280
30 1450
15 3300

Válvula térmica Resistência ( )
Resistência de aquecimento 35 a 70

Eletroinjetor Resistência ( )
isolado 2 a 3
resistor adicional 5 a 7
pinos 12 - 9 3,5 a 5
pinos 24 - 9 3,5 a 5
tempo de injeção 2 a 3 ms

Pressão da linha 2,8 a 3,2 bar

BOSCH: Le Jetronic + ignição TSZ
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Modelo



 

Monza
Classic

BOSCH: Le Jetronic + ignição TSZ incorporada

  
   


































 



 

 

  

    

  

    
 

   
  

    
   

    

    

   

   

   

   

    

    

   
     

    

  













 









 

 

 



    
 

  



 







  
   

  
  

   












  
   













 

 

  



Modelo

Fábio Ribeiro von Glehn

4 54 54 54 54 5

Modelo



Monza
Classic

 

BOSCH: Le Jetronic + ignição TSZ incorporada

Sensor de rotação e PMS (RPM) Frequência (Hz)
300 10
900 30
1500 50
3000 10

Medidor de fluxo de ar Resistência ( )
9 - 5 500 a 760
8 - 9 160 a 300
8 - 5 340 a 450
7 - 5 (variável) 60 a 1000

Sensor de Temperatura da água (ºC) Resistência ( )
90 210 a 280
30 1450
15 3300

Válvula térmica Resistência ( )
Resistência de aquecimento 35 a 70

Eletroinjetor Resistência ( )
isolado 2 a 3
resistor adicional 5 a 7
pinos 12 - 9 3,5 a 5
pinos 24 - 9 3,5 a 5
tempo de injeção 2 a 3 ms

Pressão da linha 2,8 a 3,2 bar
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Modelo



Monza
2.0 M.P.F.I

Kadett
GSI

BOSCH: Le Jetronic + EZ-K
 

































 

 






 

    

  

    
 

   
  

  


   

    
   

  

    

    

   

   

   

   

    

    

   
      


    

    

  

   













 









   
  

 


   
  



  

   




   







 

 

 















  
   

  
  

   

   
  











































 

 

  



Modelo

Fábio Ribeiro von Glehn

4 74 74 74 74 7

Modelo



Monza
2.0 M.P.F.I

Kadett
GSI

BOSCH:  Le Jetronic + EZ-K
 

Sensor de rotação e PMS (RPM) Frequência (Hz)
300 10
900 30
1500 50
3000 10

Medidor de fluxo de ar Resistência ( )
9 - 5 500 a 760
8 - 9 160 a 300
8 - 5 340 a 450
7 - 5 (variável) 60 a 1000

Sensor de Temperatura da água (ºC) Resistência ( )
90 210 a 280
30 1450
15 3300

Válvula térmica Resistência ( )
Resistência de aquecimento 35 a 70

Eletroinjetor Resistência ( )
isolado 2 a 3
resistor adicional 5 a 7
pinos 12 - 9 3,5 a 5
pinos 24 - 9 3,5 a 5
tempo de injeção 2 a 3 ms

Pressão da linha 2,8 a 3,2 bar

Sensor de detonação
Torque 15 a 25 Nm

CÓDIGO LAMPEJANTE DE DEFEITOS - EZ-K

2 Falha no circuito do sensor de temperatura da água
4 Falha no circuito do sensor de detonação
5 Falha na U.C.E. EZ-K: Sensor de pressão


